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Equation
differentielle L
(t) C | s(t)

Equation algébrique

O
dt

+s(t) =e(t) l
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s(t) = fonctiondet € S(p) = E(p)
[ 1+ RCp
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A Soit S(t) un signal vérifiant s(t)=0 pour t<0

(signal causal)

On appelle transformée de Laplace de S(t) Ia
fonction S(p) définie par

S(p) = s(t)e™dt
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S(p)= [ s(t)e™dt
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Formulaire (extrait)

tau(t)

thu(t) (n=123)

e u(r)

te™ u(e)

t"e” u(t) (m=123)
sinfuqr) u(t)

cos(tgt) u(r)

e sin(ept) u(t)

e cos(tpt).u(r)
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